
2025/11/24(月)

ロボット研究所　第1回

ライントレースを

体験しよう



01

センサー

04

2025年後期の活動

02

動かそう！

05

ライントレース

03

まとめ・次回の活動

[
目次
]



01

2025後期の活動



[2025年後期の活動]

教材の持ち帰りは

できません

回数 内容 難易度


1 ライントレースを体験しよう ★★

2
センサーで白と黒を見分けよ

う
★★★

3 組み立てよう ★

4
実際に走らせてみよう

終了証と参加記念品の授与
★★
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ライントレースとは



[導入（1）
]

ライントレースとは

白い床に黒線，または黒い床に白線で引かれた

ライン上を
トレースして走るロボット

白い床に黒い線（または黒い床に白い線）を

引いて、その線の上をたどって走るロボット



[導入（2）
]

ポートライナー

自動運転で走行している

モノレール

ライントレースの考え方は日常にも生かされている！



[クイズ（1）
]

Q1.
ライントレースロボットは、どうやって黒い線を

見つけているでしょう？

A.タイヤで線を

感じている

B.光を出して、その

反射をセンサーで

読み取っている

C.においをかいでいる



[クイズ（1）解説
]

A1.
B:光を出して、その反射をセンサーで読み取っている

光センサーで「黒い線＝暗い」

「白い床＝明るい」と

判断して、線の上を走っている



[理解を深める
]

動画を見よう！

ライントレースの様子

ライントレース大会

https://youtu.be/eMsAMzBMjEA?si=OOgwS-merOZ0fMYT


[クイズ（2）
]

Q2.
ロボットがまっすぐは走れるけど、カーブで線から

外れてしまいました。どんな工夫をしたら、上手にカーブも

走れるようになると思う？

センサーを1つじゃなくて、2つや3つにする？

カーブではスピードを少しゆっくりにする？

線のどこをたどるかプログラムで工夫する？

ヒント



[クイズ（2）解説
]

簡単ver.



[クイズ（2）解説
]

難しいver.
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センサー



[センサーとは
]

まわりのようすを感じ取る道具

人間でいうと「目👀」「耳👂」「鼻👃」「皮ふ✋」のようなもの

物理的または化学的な量を検出し、それを「電気信号」として

出力する装置



[種類
]

気圧や温度、ガスなどいろいろな種類がある

今回は

明るさ（光）センサー
を使う



04

動かそう！



[プログラミング
]

センサーを含めたロボットに指令を送る手段

今回は取り組みやすいように

ブロックプログラミングで動かす

PictoBlox



デモ機体を動かそう!!



[外装アンケート
]
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まとめ・次回の活動



[まとめ]

ライントレースとは

白い床に黒い線（または黒い床に白い線）を

引いて、その線の上をたどって走るロボット

日常にも生かされている！



[次回　12/25]

センサーで白と黒が判別できるような

プログラムを作ってみよう
！


