
前期 後期 前期 後期 前期 後期 前期 後期 前期 後期 前期 後期 前期 後期

一般科目

（Ａ－２）

電子制御工学科　学習・教育到達目標を達成するために必要な授業科目の流れ 本科一般科目　平成30年度以降入学生
本科専門科目　平成31年度以降入学生 先端融合開発専攻　令和4年度以降入学生

学習・教育
到達目標

授業科目名

本科 専攻科

１年 ２年 ３年 ４年 ５年 １年 ２年

（E）

（E－１）

専門科目

（E－２）

専門科目

（Ｂ）

（Ｂ－１）

専門科目

（Ｂ－２）

専門科目

（Ｃ）

一般科目

（Ｃ－１）

専門科目

一般科目

（Ｃ－２）

専門科目

（D）

一般科目

（D－１）

専門科目

（D－２）

専門科目

（D－3）

専門科目

＜Ｄ－３：機械工学分野・電気電子工学分野・情報工学分野＞

一般科目

（D－4）

専門科目

（Ａ）

一般科目

（Ａ－１）

専門科目

一般科目

（Ａ－３）

専門科目

＜Ｄ－２：先端融合開発学域＞

保健（○） 保健（○）

体育（◎） 体育（◎）

音楽（○） 美術（○）

体育（◎） 体育（◎） 体育（◎） 体育（◎） 体育（◎） 体育（◎）

電子制御工学概論（○）

電子制御工学概論（◎）

電子制御工学概論（○） 情報処理Ⅰ（○） 情報処理Ⅰ（○） 情報処理Ⅱ（○）情報処理Ⅱ（○） 情報処理Ⅲ（○） 情報処理Ⅲ（○）

技術者倫理（◎）

電子制御設計製図（○）

電子制御設計製図（○）

電子制御設計製図（○）

電子制御設計製図（○）

電子制御設計製図（○）電子制御設計製図（○）

電子制御工学実験Ⅰ（○） 電子制御工学実験Ⅰ（○）

電子制御工学実験Ⅰ（○）電子制御工学実験Ⅰ（○）

電子制御工学実験Ⅰ（○）電子制御工学実験Ⅰ（○）

電子制御工学実験Ⅰ（○）電子制御工学実験Ⅰ（○）

電子制御工学実験Ⅰ（○）電子制御工学実験Ⅰ（○）

電子制御工学実験Ⅰ（○） 電子制御工学実験Ⅰ（○） 電子制御工学実験Ⅱ（○） 電子制御工学実験Ⅱ（○）

電子制御工学実験Ⅱ（○） 電子制御工学実験Ⅱ（○）

電子制御工学実験Ⅱ（○）電子制御工学実験Ⅱ（○）

電子制御工学実験Ⅱ（○） 電子制御工学実験Ⅱ（○）

電子制御工学実験Ⅱ（○） 電子制御工学実験Ⅱ（○）

電子制御工学実験Ⅱ（○）電子制御工学実験Ⅱ（○）

電子制御工学実習Ⅰ（○） 電子制御工学実習Ⅱ（○）

電子制御工学実習Ⅰ（○） 電子制御工学実習Ⅱ（○）

電子制御工学実習Ⅱ（○）電子制御工学実習Ⅰ（○）

工学基礎研究（◎）

工学基礎研究（○）

工学基礎研究（○）

電子制御回路（○）

工学基礎研究（○）

工学基礎研究（○）

工学基礎研究（○）

工学基礎研究（○）

工学基礎研究（○）

卒業研究（◎）卒業研究（◎）

卒業研究（○）卒業研究（○）

卒業研究（○）卒業研究（○）

卒業研究（○）卒業研究（○）

卒業研究（○）卒業研究（○）

卒業研究（○）卒業研究（○）

卒業研究（○） 卒業研究（○）

卒業研究（○）卒業研究（○）

計算機ｱｰｷﾃｸﾁｬ（○）

電子制御総合実習（○）

電子制御総合実習（○）

応用数学A（◎）

応用数学C（◎）

応用数学B（◎） 応用数学B（◎）

応用数学D（◎）

応用物理Ⅰ（◎） 応用物理Ⅰ（◎） 応用物理Ⅰ（◎） 応用物理Ⅰ（◎） 応用物理Ⅱ（◎）

世界史(〇) 日本史（〇） 日本史（〇）

地理（〇） 地理（〇） 倫理（〇） 倫理（〇）

政治経済（〇） 政治経済（〇） 現代社会と法（〇）現代社会と法（〇）世界史(〇)

政治経済（〇） 政治経済（〇） 現代社会と法（〇）現代社会と法（〇）

国語B（◎） 国語B（◎）

総合国語（◎）

英語A（◎）英語A（◎） 英語A（◎） 英語A（◎）

ドイツ語（◎）ドイツ語（◎） 中国語（◎） 中国語（◎）

国語A（◎） 国語A（◎） 総合国語（◎） 総合国語（◎） 総合国語（◎） 総合国語（◎）

英語A（◎）英語A（◎）

英語C（◎）

英語A（◎）

英語B（◎）

英語C（◎）

英語A（◎）

英語C（◎）

英語A（◎）

英語B（◎）

英語C（◎）

英語A（◎）

英語B（◎）

英語C（◎）

地理（〇）

世界史（〇）

地理（〇）

世界史（〇）

倫理（〇）

日本史（〇）

倫理（〇）

日本史（〇）

数学AⅠ（○） 数学AⅡ（○） 数学AⅠ（○） 数学AⅡ（○） 数学AⅠ（○） 数学AⅡ（○）

数学B（○） 数学B（○） 数学B（○） 数学B（○）

物理A（○） 物理BⅠ（○） 物理BⅡ（○）

化学A（○） 化学A（○） 化学B（○） 化学B（○）

英語特講2（◎）英語特講1（◎） 英語演習1（○） 英語演習2（○）

特別実験（前期）（◎） 創造工学実習（◎）

特別研究１(後期)（◎） 特別研究２（◎）特別研究２（◎）特別研究１(前期)（◎）

特別実験（前期）（◎） 創造工学実習（◎）

特別研究１（後期）（◎） 特別研究２（◎）特別研究２（◎）特別研究１(前期)（◎）

特別実験（前期）（◎） 創造工学実習（◎）

特別研究１（後期）（◎） 特別研究２（◎）特別研究２（◎）特別研究１(前期)（◎）

社会倫理学特論（○） 文学（○）

情報工学（○）

画像情報処理（○）

特別研究１(後期）（○） 特別研究２（○）特別研究２（○）特別研究１(前期)（○）

特別実験(前期)（○） 創造工学実習（○）特別実験(後期)（○）

社会倫理学特論（◎)

特別実習１（◎）

特別実習２（○）

特別実習１（◎）

特別実習２（○）

特別実験(後期)（◎）

ﾒｶﾄﾛﾆｸｽ特論（◎）

拡散現象論（◎）回路網学（◎）

電気機器特論（◎）

ディジタルシステム
基礎（◎）

構造解析学特論（◎）

情報処理Ⅰ（◎）

電子制御工学概論（◎）

情報処理Ⅰ（◎） 情報処理Ⅱ（◎）

電気磁気学Ⅰ（◎）

情報処理Ⅱ（◎）

電気磁気学Ⅰ（◎）

ディジタル回路Ⅰ（◎） ディジタル回路Ⅱ（◎）

電気回路Ⅰ（◎）電気回路Ⅰ（◎）

電子回路（◎） 電子回路（◎）

機械運動学Ⅰ（◎） 機械運動学Ⅰ（◎）

材料の力学Ⅰ（◎） 材料の力学Ⅰ（◎）電子制御設計製図（◎）電子制御設計製図（◎）

電子制御工学実験Ⅰ（◎） 電子制御工学実験Ⅰ（◎）電子制御工学実習Ⅰ（◎） 電子制御工学実習Ⅱ（◎）

情報処理Ⅲ（◎） 情報処理Ⅲ（◎）

電気磁気学Ⅱ（◎） 電気磁気学Ⅱ（◎）

電気回路Ⅱ（◎）

システム制御Ⅱ（◎）システム制御Ⅰ（◎）

電動力デバイスⅠ（◎） 電動力デバイスⅡ（◎）

電子デバイスⅡ（◎）電子デバイスⅠ（◎）

計測工学（◎） 計測工学（◎）

制御工学（◎）制御工学（◎）

ロボット工学Ⅰ（◎） ロボット工学Ⅱ（◎）

機械運動学Ⅱ（◎） 材料の力学Ⅱ（◎） 情報応用工学（◎） 電子応用工学（◎）

電子制御回路（◎）

電気回路Ⅲ（◎）

電子工学（◎）

計算機ｱｰｷﾃｸﾁｬ（◎）機械運動学Ⅲ（◎）

電子制御工学実験Ⅱ（◎） 電子制御工学実験Ⅱ（◎）

工学基礎研究（◎） 卒業研究（◎） 卒業研究（◎）電子制御総合実習（◎）

総合理科（○）

電気基礎（◎）

特別実験（前期)（○） 創造工学実習（○）

国際連携実習１（○） 国際連携実習2（○）国際連携実習１（○） 国際連携実習2（○）

特別研究１（後期）（○） 特別研究２（○）特別研究２（○）特別研究１(前期)（○）

生命科学（◎）

物質化学（◎）

応用物理学（◎） 統計力学（○）

量子力学（○）

応用数学特論（○）

先端数学入門（○）

ヒューマンイン
ターフェースデ

ザイン（○）

計算力学（○）

企業経営概論（○） プロジェクト
マネジメント（○）

科学技術リテラシー
教育実習（○）

先端実験入門（○）

医療福祉工学特論（○）

航空宇宙工学特論（○） 空気力学特論（○）

材料分析工学（○）

循環型社会特論（○） 新エネルギー特論（○）

環境材料学（○）

科学技術リテラシー
教育実習（○）

特別実習１（○） 特別実習１（○）

特別研究１（後期）（○） 特別研究２（○）特別研究２（○）特別研究１(前期)（○）


